MOTORISATION AVEC RECEPTEUR RADIO INTEGRE — SERIE 35 ﬂYOODA

TECHNOLOGY

431 MHz ,C € Tous les appareils travaillent sur la frequence 443 MHz
Tous les appareils sont adaptés pour fonctionner avec alimentation de 230V/50Hz

e
@ Version n ® A/00

Caractéristiques techniques

Possibilite de programmer jusqu'a 20 émetteurs
Signal sonore au mouvement

Facilite d'installation
Interrupteurs de précision fin de course
Large gamme de poignées et adaptations
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|' Entrainement électrique avec radio

La portée
' % 1 L1 zone ouverte | 128 Fintérieur Fréguence de travail
i ‘ i des locaux du systeme
LT 230V /50Hz 200 m iam 433,92 MHz
tElEcommande

Talio: DC416, 1| | i Vento: DC509, ™ i| Melody: DC104,
DC415, DC493 . DC510, DC511, DC105, DC106

D§ ' 0§‘3 DC512, DC513, @ @ DC107, DC168,
DC515 DC169

o | 5 Besh: DC250,
P24 P89 DC251, DC262,

!!!!!

Porta, Skida: i Y Aura: DC409,
5] DC61,DC115, __J|| Dca4s, DC315,
DC308, DC356, DC115b L= DC316

Dc L A
» o o |  Cameleo: DC229, atmosphérique capteur:
—— 1
— DC230, DC559, DC116, DC539, DC541,
DC660, DC661 DC510
DE MONTAGE Le montage du cordon d'alimentation et de
N _ : I'antenne
fl” — | Cordon d’alimentation
__h?‘;;
/ /T Antenne
.-'-l-.;-.
IHI | Distances optimales de montage
230V/50H:z , bleu = neutre COM - 1. distance minimale entre le récepteuretle sol > 1,5 m
! Selon la plagque signalétique -C: 2 brun = phase L 2. distance minimale entre le récepteur et le plafond et les
du produit e = ) vert / jaune = terre parois > 0,3 m
3. distance minimale entre les récepteurs = 0,2 m
prngrammatinn du L'intervalle entre chaque mise en oeuvre doit étre d'au moins 5 secondes.
FI’EI‘I’IiEI’ émetteur Le recepteur peut étre commandeé par 20 emetteurs maximum. OK
W Modifications
-u [Eul Appuyer 1 fois  approuvees La touche
[—9 y_ E ‘ T T oiiehie - HAUT contrble
g = T - UP/HAUT entrainement dans le \
- = - | sens horaire
@ © E i"i \ = OK Le volet effectuera deux
T— . Appuyer 1 fois Modifications mouvements plus longs
Allumer la = — ’
uissance ] ARSI la touche approuvees La touche HAUT / BAS et il
2 Le volet émetira le son «BIP»  Appuyer deux fois la ot DOWN / BAS DOWN contrdle emmettera quelques
touche de 5 :
L'appareil effectuera de courts  ,0rammation (P2) de EQ:;EZT dans le bips courts
déplacements haut / bas teléecommande
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MOTORISATION AVEC RECEPTEUR RADIO INTEGRE - SERIE 35 JYODDA

TECHNOLOGY

PROGRAMMATION: 4 s g ' :
LU'intervalle entre chaque mise en oeuvre doit étre d'au moins 5 secondes.

Le recepteur peut étre commande par 20 émetteurs maximum

AJOUTER UN EMETTEUR

\ Se—
s —m i
= = = mp Le volet = =
e i 40 . e effectuera deux e i | \;
___________________ | e ’E R [;_"jzﬂ L B mouvements plus e
B s [] Esnictemstun loson ([5) _ (] _ longs HAUT / BAS
___________________ A arouche erLappari Appuyer 1 fois Appuyer 1 fois ot il emmettera

) Le telecommande a ete
effectuera de courts  |a touche de la touche de quelques bips

courts

de programmation (P2)

e programme
de télecommande A

déplacements haut / programmation (P2) programmation (P2)
bas de telecommande A de telecommande B

EFFACER LA MEMOIRE E

Effacer le téléecommande signifie supprimer tous le codes de la meémoire de l'appareil

DE RECEPTEUR RADIO
, e — EE P s
i L— Ll B8 | ' ﬁ
REPANEIREARE T 3 =
Grimh e T W —
e P =l = AW - - 5 = - i
e [ = SR ) i } '1 i Le volet effectuera /"
e L Appuyer 1 fois la le volet émettrale  Appuyer la pp?"a; 91518 deux mouvements
"""""""" = Bk touche de son «BIP» L'appareil touche STOP touche:ee ] plus longs HAUT /
programmation (P2)  effectuera de courts  Sur le méme  Programmation (P2) BAS et il emmettera  Tous les émetteurs
de n'importe quel déplacements télécommande Sur le méme quelques bips actifs ont éte supprimes
teléecommande haut / bas télécommande de la mémoire
REGLAGE DU | L'inervalle plus longue de 10 secondes en appuyant successivement la touche, cause une sortie automatique sans mémoriser les changements
MOUVEMENT IMPULSIF * | Le réecepteur peut étre commande par 20 émetteurs maximum.

|—n] S |ﬂ__,_ —n
] Ermmn =
-y :‘E!‘E = & = - - L -
om T G e ey e m
L Le volet émettra le sor il W e O ,
il : : Dhas ML SYTELLUE . BRI La touche de direction appuyée
#«BIP» L'appareil S mouvements plus longs le foi |
Appuyer 1 fois la touche I d Appuyer la touche  Appuyer 1 fois la touche _ une seule fois sur le
: ciectupra. de courts ; HAUT / BAS et l télécommande, le moteur
de programmation (P2) : UP/HAUT de de programmation (P2) g
fa déplacements haut / (4 emmettera quelques effectuera le tour de 1/16
de telécommande A ki télécommande A de télécommande A bikis cuiourts
PROGRAMMATION DE L'intervalle entre chaque mise en oeuvre doit étre d'au moins 5 secondes.
DCel OU DC115 COMME Le recepteur peut étre commande par 20 emetteurs maximum. 0K
:EIE;;E;MANDE ET DE 5 S
= [= ’ h
=t approuvees La touche
DCA8 / DCAS ? o] — Appuyerd HAUT contrdle
> ® ] fois la " entrainement dans le \
E ______________________ - S touche HAUT cons-hbrEine
= EEsEa OK
& @ i:‘"f \ ﬁ Modifications Le volet effectuera deux
Allumer la puissance SRS D Appuyer en méme =| ——— Appuyerl - approuvées La tuuche’ HOUVEMEITES pI_TS longs
Le volet émettra le son «BIP»  temps les touches de & fois la DOWN contrale H-""tUT::’tEﬂS et lI
L'appareil effectuera de courts programmation [A]+[0] [I== touche BAS entrainement dans le Ef'nme Er;a queipes
déplacemenﬁ haut;’ has pour deux fois sens horaire Liihhelis
PROGRAMMATION DE Seulement pour la modalité de travail manuel.
L’EMETTEUR DC11 COMME ‘ ! Introduction d’'un nouveau émetteur avec cette methode supprimera irreversiblement les parameétres précédents.
PREMIER L'inervalle plus longue de 10 secondes en appuyant successivement la touche, cause une sortie automatique sans mémoriser les changements
OK
] ¥ Ia approuvées La touche R
e @ ' (Ho—~+—1  touche mmp HAUT contréle
o fr B HAUT entrainement dans le \ ‘_:_:
B o b ad == - \ sens horaire et
2 @ L ¢ EME Appuyer Eaniﬁcatinng Le volet effectuera deux
Allumer la puissance 1 fois la : mouvements plus longs
Le volet emettra le son «BIP» Apmnges la touche de O¢ Il touche e 1_:3 o ' HAUT / BAS et il
; . MODIFICATION TEMPS / b g DOWN controle simrEtter ualqins
L'appareil effectuera de courts PROGRAMMATION x 2 antraticrient dans & i
déplacements haut / bas Eons b I O

LA PROGRAMMATION DY
SYSTEME SMART TOUCH
DC135

------------------- L =3y L : e 7 - {;_ - _ _—
------------------- N i 5 T B ]
"""""""""" o 1 3 - | Le volet effectuera deux
""""""""" P B figlesiey o el r'£=="-
SIS SE i ,!1, £ .] a (4] 5 __:----: : mouvements plus longs
EE* = Appuyer 1 fois la touche dispositif central Appuyer une seule fois Appuyer la touche de ~ HAUT/BAS et l
------------------- de programmation (P2) . ot cffectuers |2 touche de programmation (SETUP) emmettera quelques

de télécommande A de courts déplacements programmation (P2) de de DC135 bips courts

haut / bas téléecommande A
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